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1. Wstep

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania szczegétowe dotyczace
wykonania i odbioru roboét instalacyjnych teletechnicznych, wynikajgcych z opracowania:
"Dostosowanie Sali audytoryjnej i poddasza budynku Instytutu Fizyki UMK do wymogow
ekspertyzy technicznej w zakresie bezpieczerstwa pozarowego"”

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanowig cze$¢ dokumentdéw przetargowych i kontraktowych i nalezy
je stosowad w zlecaniu i wykonaniu robot opisanych w podpunkcie 1.1.

2. Zakres robot objetych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja majg na celu wykonanie instalacji teletechnicznych.
Klasyfikacja robdt wg Wspdlnego Stownika Zamdwien:
32300000-6 - Odbiorniki telewizyjne i radiowe oraz aparatura nagrywajaca diwiek, obraz lub
aparatura powielajaca,
32323500-8 Instalacja monitoringu CCTV,
45312100-8 Instalowanie przeciwpozarowych systeméw alarmowych,
45314120-8 Instalowanie linii telefonicznych,
45314300-4 Instalowanie infrastruktury okablowania,
45314320-0 Instalowanie okablowania komputerowego,

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg zasady wykonania i odbioru oraz wymagania dla
robot opisanych ponizej.
2.1 System sygnalizacji pozaru (SSP)

e przygotowanie tras kablowych,

e uktadanie przewodéw,

* montaz urzadzen,

e sprawdzenie i uruchomienie zamontowanych urzadzen,

¢ dokonanie pomiaréw sprawdzajgcych oraz prace towarzyszace.
2.2 System okablowania strukturalnego (SOS)

e przygotowanie tras kablowych,

e uktadanie przewodoéw,

* montaz urzadzen,

e sprawdzenie i uruchomienie zamontowanych urzadzen,

¢ dokonanie pomiaréw sprawdzajgcych linii miedzianych i Swiattowodowych oraz prace

towarzyszace.

2.3 System monitoringu wizyjnego (CCTV)

e przygotowanie tras kablowych,

e uktadanie przewododw,

* montaz urzadzen,

e sprawdzenie i uruchomienie zamontowanych urzadzen,

e dokonanie pomiaréw sprawdzajgcych oraz prace towarzyszace.
2.4 Instalacja Audio-Video (AV)

e przygotowanie tras kablowych,

e uktadanie przewodoéw,

* montaz urzadzen,

e sprawdzenie i uruchomienie zamontowanych urzadzen,

e dokonanie pomiaréw sprawdzajgcych oraz prace towarzyszace.

3. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujgco:
Projektant — uprawniona osoba fizyczna bedgca autorem Dokumentacji Projektowej.



Zamawiajgcy — osoba (np. Inspektor Nadzoru) wyznaczona przez Inwestora, upowazniona do
kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Aprobata techniczna — dokument potwierdzajacy pozytywna ocene techniczng wyrobu stwierdzajacy
jego przydatnos¢ do stosowania w okreslonych warunkach, wydany przez jednostke upowazniong do
udzielania aprobat technicznych; spis jednostek aprobujacych zestawiony jest w Rozporzadzeniu
Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 19 grudnia 1994 r. W sprawie aprobat i
kryteriéw technicznych dotyczgcych wyrobéw budowlanych (Dz. U. Nr 10 z dnia 8 lutego 1995 r.
P0z.48, rozdziat 2). Jesli chodzi o Europejskie aprobaty techniczne, lista jednostek upowaznionych do
ich wydawania jest wspomniana w Dyrektywie Rady o produktach budowlanych z roku 1989
(informacja, Komisja Europejska, DG Enterprise, Bruksela).

Certyfikat zgodnosci — dokument wydany zgodnie z zasadami systemu certyfikacji wykazujacy, ze
zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie zidentyfikowano wyrdb, proces lub ustuga s3
zgodne z okreslong normg lub innymi dokumentami normatywnymi w odniesieniu do wyrobdéw
dopuszczonych do obrotu i stosowania. W budownictwie (zgodnie z Ustawg z dnia 7 lipca 1994 r.
Prawo budowlane, art. 10) certyfikat zgodnosci wykazuje, ze zapewniono zgodnosé wyrobu z PN lub
aprobatg techniczng (w wypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustalono PN).

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ — zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami; jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robdét budowlanych.

Znak zgodnosci — zastrzezony znak, nadawany lub stosowany zgodnie z zasadami systemu
certyfikacji, wskazujacy, ze zapewniono odpowiedni stopief zaufania, ze dany wyréb, proces lub
ustuga sg zgodne z okreslong normg lub innym dokumentem normatywnym.

4. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny, za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodnos$¢ z
dokumentacjg projektowsa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru oraz bezpieczeristwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy.
Wykonaweca jest zobowigzany do wykonania kompletnych instalacji teletechnicznych opisanych w
niniejszym opracowaniu wraz z dostarczeniem koniecznych materiatéw i urzadzen dla kompletnego
wykonania instalacji i zapewnienia jej petnej funkcjonalnosci.
Wykonawca jest zobowigzany do zapoznania sie z kompletng specyfikacjg projektowa obiektu i
dokonaniem koordynacji montazowych niniejszych instalacji z innymi instalacjami mechanicznymi i
elektrycznymi.
Wszelkie zmiany montazowe wynikajgce z braku koordynacji wykonania instalacji teletechnicznych
wewnetrznych z innymi branzami Wykonawca ma zrealizowac¢ na wtasny koszt.
W przypadku, gdy Wykonawca zastosuje urzgdzenia niezgodne ze specyfikacjg bedzie obcigzony
kosztami demontazu tego urzadzenia, zakupu i montazu urzgdzen wyszczegdlnionych w niniejszym
opracowaniu.
Wykonawca przed ztozeniem oferty powinien wyjasni¢ z przedstawicielem Inwestora, ktéry jako
jedyny jest upowazniony do autoryzacji i dokonywania jakichkolwiek zmian lub odstepstw.

5. Materialy i urzadzenia

5.1 Wymagania ogdlne dotyczgce materiatéow

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robdt muszg by¢ zgodne z wymaganiami
niniejszej ST, dokumentacji projektowej oraz przedmiarem robot.
Wszystkie urzadzenia i materiaty winny odpowiadac Polskim Normom i posiadac stosowng deklaracje
zgodnosci lub posiadac znak CE i deklaracje zgodnosci z normami zharmonizowanymi oraz posiadac
niezbedne atesty tak, aby spetnia¢ obowigzujgce przepisy.
Do wykonania instalacji mogg by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i zagranicznych.
Wykonawca zobowigzany jest uzyskaé, przed zastosowaniem wyrobu, akceptacje Inspektora
Nadzoru.
Specyfikacje, opisy i rysunki oraz przedmiar robét uwzgledniajg oczekiwany przez Inwestora standard
dla materiatéow, urzadzen i instalacji.
Wykonawca moze zaproponowac rozwigzanie alternatywne niemniej jednak w takim przypadku musi
uzyskac zatwierdzenie Inwestora.



Wszystkie uzyte w projekcie budowlanym, specyfikacji lub przedmiarze znaki handlowe, towarowe,
przywotania patentéw, nazwy modeli, numery katalogowe stuig jedynie do okreslenia cech
technicznych i jakoSciowych materiatéw a nie sg wskazaniem na producenta. Nalezy stosowac¢ tylko
materiaty o identycznych parametrach technicznych i jakosciowych jak wskazane w dokumentacji.

Wykaz najwazniejszych elementéw poszczegdlnych instalacji:
Instalacja SSP

e Czujki systemu,

¢ Reczne ostrzegacze pozarowe,

e Sygnalizatory,

¢ Okablowanie systemowe.
Instalacja SOS

e Punkt dystrybucyjny PD (wyposazenie jak w projekcie budowlanym),

e Punkty abonenckie,

¢ Okablowanie systemowe - miedziane i $wiattowodowe.
Instalacja CCTV

¢ Kamery wewnetrzne,

* Rejestrator IP,

¢ Okablowanie systemowe.
Instalacja AV w sali konferencyjnej

e System projekcyjny,

e System przetaczania i dystrybucji sygnatéw AV,

e System nagtosnienia,

e Zestaw tablic kolumnowych,

¢ Okablowanie systemowe.

5.2 Sktadowanie materiatow

Sktadowanie materiatéw powinno odbywac sie zgodnie z zaleceniami producentéw, w
warunkach zapobiegajgcych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie wiasciwosci technicznych
na skutek wptywu czynnikéw atmosferycznych lub fizykochemicznych.
Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajgce ze specjalnych wtasciwosci materiatéw oraz wymagania w
zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.
Miejsca sktadowania materiatéw do roboét elektrycznych powinny byé uzgodnione z Inspektorem
Nadzoru.
Odbidér techniczny materiatéw powinien by¢ dokonywany wedtug wymagan i w sposob okreslony
aktualnymi normami.
Nalezy przestrzegac wszelkich wskazdwek i zalecen producenta materiatéw.
Wykonawca zobowigzany jest posiada¢ na budowie petng dokumentacje dotyczacg sktadowanych
materiatow.
Materiaty, aparaty, urzadzenia elektryczne i maszyny elektryczne nalezy przechowywaé w
pomieszczeniach zamknietych przystosowanych do tego celu, suchych, przewietrzanych i
oswietlonych. Rury instalacyjne sztywne z tworzyw sztucznych nalezy przechowywaé w
pomieszczeniach zamknietych w temperaturze nie nizszej niz =15 °C i nie wyzszej niz 25 °C w
wigzkach odpowiednio gesto wigzanych z dala od urzadzen grzewczych. Rury instalacyjne karbowane
z tworzyw sztucznych nalezy przechowywaé w sposéb jak wyzej, lecz w kregach zwijanych zwigzanych
sznurkiem, co najmniej w trzech miejscach. Tasmy izolacyjne nalezy przechowywaé w
pomieszczeniach suchych i chtodnych. Kable w czasie sktadowania powinny sie znajdowaé na
bebnach, dopuszcza sie sktadowanie krétkich odcinkdw w kregach w sposdb uniemozliwiajgcy
uszkodzenie izolacji. Bebny z kablami powinny by¢ ustawione na utwardzonym terenie na
krawedziach tarcz, a kregi utozone poziomo. Korice kabli powinny by¢ zabezpieczone przed wilgocia.



5.3 Kontrola materiatow
Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i
zgodnosci z danymi wytworcy.
Kontrola powinna polega¢ na sprawdzeniu dokumentdow swiadczgcych o dopuszczeniu materiatéw do
obrotu, oraz daty przydatnosci do uzycia.
Urzadzenia powinny by¢ dostarczone w oryginalnych opakowaniach producenta.
Materiaty i wyroby powinny przejs¢ badania i spetnia¢ wymagania techniczno-uzytkowe.
Badan materiatow nalezy dokona¢ bezposrednio przed uzyciem.

5.4 Zestawienie materiatéw
Szczegbtowe zestawienie materiatéw przedstawiono w przedmiarze robot oraz projekcie
budowlanym.

6. Sprzet i maszyny
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje

niekorzystnego wptywu, na jakos¢ wykonywanych robét, zaréwno w miejscu tych robét, jak tez przy
wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow.
Sprzet i narzedzia wykorzystywane do wykonania robdt muszg byé w petni sprawne, na biezaco
konserwowane i poddawane okresowym przeglagdom — zgodnie z zaleceniami producenta. Ponadto
muszg one spetnia¢ wymogi bhp i bezpieczeristwa pracy.
Zastosowany sprzet powinien posiada¢ dopuszczenia do uzytkowania.
Niedopuszczalne jest uzywanie sprzetu niespetniajgcego powyiszych wymogdw, jak rdowniez
wykorzystywanie go niezgodnie z przeznaczeniem.
Wykonawca powinien dysponowac nastepujgcym sprzetem:

e Samochdd dostawczy 0.9 t,

e Przyrzady testujgce i pomiarowe zgodnie z wymaganiami producenta,

»  Srodek facznosci bezprzewodowe;j.

7. Transport

Materiaty i elementy mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu. tadunek
powinien by¢ zabezpieczony przed uszkodzeniem i utratg statecznosci. Transport powinien odbywad
sie zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.
Materiaty i urzadzenia do instalacji teletechnicznych nalezy przewozi¢ w odpowiednich pojemnikach.
Podczas transportu, przetadunku i magazynowania, nalezy unika¢ ich zanieczyszczenia. Materiaty
powinny by¢ przewozione krytymi Srodkami transportu w sposdb zabezpieczajagcy je przed
zawilgoceniem.
W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej i urzadzen
rozdzielczych nalezy przestrzegaé zalecen wytworcow.
Transportowane urzgdzenia nalezy zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz
przesuwaniem sie wewnatrz tadowni. Na czas transportu nalezy z przewozonych urzadzen
zdemontowaé, odpowiednio zabezpieczy¢ i przewozi¢ oddzielnie czute przyrzady pomiarowe,
aparature rejestrujacg, przekazniki do elektroenergetycznej automatyki zabezpieczeniowej oraz inng
aparature mniej odporng na wstrzasy i drgania.
Aparature i urzadzenia nalezy ostroznie zatadowywad i zdejmowaé, nie narazajgc ich na uderzenia,
ubytki lub uszkodzenia powtok lakierniczych, oston blaszanych, zamkéw itp.
Zaleca sie dostarczanie urzadzen i ich konstrukcji oraz aparatow na stanowiska montazu
bezposrednio przed montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z
magazynu budowy. Dotyczy to szczegdlnie duzych i ciezkich elementow.
Kable nalezy przewozi¢ na bebnach, dopuszcza sie przewozenie kabli w kregach, jezeli masa kregu nie
przekroczy 80 kg, a temperatura otoczenia jest wyzsza niz +5 ° C, przy czym wewnetrzna Srednica
kregu nie powinna by¢ mniejsza niz 40-krotna $rednica kabla.
Zaleca sie przewozenie bebndw z kablami na specjalnej przyczepie, bebny z kablami przewozone na
skrzyniach samochodu powinny by¢ ustawione na krawedzi tarcz, a tarcze bebnéw powinny by¢
zabezpieczone przed przemieszczaniem po dnie skrzyni samochodu, ktadzenie bebndéw z kablami w
skrzyni samochodu ptasko jest zabronione. Kregi kabla nalezy uktadaé poziomo.



8. Wykonanie robot

8.1 Wymagania ogdlne

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakosc
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z certyfikatami i wymaganiami
niniejszej ST, dokumentacji projektowej oraz przedmiarem robét uzgodnionymi z Zamawiajgcym.
Wykonawca powinien przedstawi¢ do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty instalacyjne.
Prace powinny wykona¢ odpowiednio wyszkolone specjalistyczne ekipy montazowe.

8.2 Trasowanie i uktadanie przewodéw

Wszystkie trasy przewoddw i kabli nalezy przed rozpoczeciem montazu omoéwi¢ z
kierownictwem budowy i w razie koniecznosci réwniez z innymi wykonawcami zatrudnionymi na
budowie. W przypadku niedotrzymania tego warunku Wykonawca ponosi wszystkie koszty
ewentualnych szkéd i niezbednych zmian.
Trasy instalacji kablowych powinny przebiegaé¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami.
Powinny by¢ przejrzyste, proste i w miare mozliwosci dostepne dla prawidtowej konserwacji oraz
remontéw. Wskazane jest aby przebiegaty w liniach poziomych i pionowych.
W przypadku koniecznosci skrzyzowania kabli sitowych z kablami sygnatowymi nalezy wykonac je pod
katem 90° w celu minimalizacji wptywu zaktécen elektromagnetycznych.
Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na zachowanie dopuszczalnej odlegtosci pomiedzy instalacjami
teletechnicznymi a innymi instalacjami, zwfaszcza elektroenergetyczng i odgromowa, zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami.

Uktadanie przewoddw instalacji SSP

Linie dozorowe nalezy wykonaé telekomunikacyjnym kablem stacyjnym o izolacji PVC i
uniepalnionej powtoce PVC w kolorze czerwonym, ekranowanym, do zastosowan w systemach
przeciwpozarowych typu YnTKSYekw 1x2x0,8 lub telekomunikacyjnym kablem stacyjnym do
instalacji przeciwpozarowych koloru czerwonego typu HTKSHekw 1x2x0,8 o klasie odpornosci
ogniowej PHI0 (do linii dozorowych z elementami kontrolno-sterujgcymi o czasie opdznienia
powyzej 1 min). Linie sterowania elementami automatyki budynkowej (wentylacja, drzwi) nalezy
wykonaé np. telekomunikacyjnym kablem stacyjnym do instalacji przeciwpozarowych kolory
czerwonego typu HTKSHekw 1x2x0,8 o klasie odpornosci ogniowej PH90. Kable powinny posiadaé
aktualne certyfikaty.
Podstawowe wymagania:

*  Przewody petli dozorowej, linii sterujgcych / wykonawczych (24 V DC) oraz przewody o
napieciu 230 VAC powinny przechodzi¢ przez $ciany i stropy oddzielnymi przebiciami
(odpowiednio zabezpieczonymi).

¢ Przewody muszg by¢ odpowiednio chronione, prowadzone i zamocowane.

¢ Przewody muszg by¢ uktadane na state, przy pomocy odpowiedniego osprzetu instalacyjnego
tak, aby mozliwos¢ ich uszkodzenia byta znikoma.

¢ Nie wolno mocowac¢ przewoddéw do linek nosnych opraw oswietleniowych, konstrukcji
sufitow podwieszanych i podtég technicznych.

e Nalezy dazy¢ do tego, aby ilos¢ potgczen byta jak najmniejsza.

e Zabronione jest skrecanie zyt w celu ich potaczenia.

e Potgczenia powinny by¢ lutowane lub wykonane niezawodng, mechaniczng metodg (np. przy
zastosowaniu potgczen srubowych lub zaciskow).

*  Wszelkie potaczenia przewoddw linii sterujgcych / wykonawczych powinny byé wykonane
przy pomocy puszek metalowych zawierajgcych porcelanowe / ceramiczne listwy zaciskowe.
Stosowanie zwyklych puszek faczeniowych (plastikowych - instalacyjnych) jest
niedopuszczalne.

e Dopuszczalne zblizenia i skrzyzowania z innymi instalacjami (okreslonymi w przepisach)
mozna zmniejszy¢ o 50 % - w przypadku stosowania przewoddw ekranowanych z zytami
skrecanymi (zachowujgc wymagane odstepy).




Uktadanie przewoddéw pozostatych instalacji teletechnicznych
Przy uktadaniu kabli do wszystkich projektowanych instalacji teletechnicznych nalezy zwrdcié
z szczegdlng uwage na wymagania producenta zawarte w kartach katalogowych.
Przewody nalezy prowadzic:
e wrurze typu peszel w $cianach pod tynkiem lub w scianach GK,
e w kablowych korytach instalacyjnych montowanych pod stropem oraz pod podtoga
podniesiong,
¢ w kanatach instalacyjnych montowanych wzdtuz scian przy podtodze,
e bezposrednio mocowane do stropu na odpowiednich uchwytach,
e wrurach instalacyjnych.
Nalezy zachowac zasade, ze w jednej rurze nie nalezy prowadzi¢ transmisyjnego i zasilania 230V.
Rury nalezy uktadac na przygotowanej i wytrasowanej trasie na uchwytach osadzonych w podtozu.
tuki na rurach nalezy wykonywac tak, aby sptaszczenie przekroju nie przekraczato 15% wewnetrznej
$rednicy. Promien giecia powinien zapewnia¢ swobodne wcigganie przewodow.
Przed przystgpieniem do weciggania przewoddow nalezy sprawdzi¢ prawidtowos¢ wykonanego
rurowania, zamocowania sprzetu i osprzetu, jego potaczen z rurami oraz przelotowosc.
Wcigganie przewodow nalezy wykonaé za pomoca specjalnego osprzetu montazowego. Nie wolno do
tego celu stosowaé przewoddw, ktdre pdzniej zostang uzyte w instalacji.

Trasy kablowe dla wszystkich instalacji teletechnicznych
Trasy kablowe nalezy zbudowaé z elementéw trwatych pozwalajacych na zachowanie
odpowiednich promieni giecia wigzek kablowych na zakretach. Wartosci minimalnych promieni giecia
kabli sg podane w kartach katalogowych kabli miedzianych.
Rozmiary (pojemnosc) kanatéw kablowych nalezy dobiera¢ w zaleznosci od maksymalnej liczby kabli
projektowanych w danym miejscu instalacji. Nalezy przyja¢ zapas 20% na potrzeby ewentualnej
rozbudowy systemu. Zajetos¢ Swiatta kanatéw kablowych przez kable nalezy obliczaé w miejscach
zakretow kanatéw kablowych. Przy catkowitym wypetnieniu $wiatta kanatu kablami na zakrecie kanat
bedzie wéwczas wypetniony w 40% na prostym odcinku.
Przy budowie tras kablowych pod potrzeby okablowania strukturalnego nalezy wzig¢ pod uwage
zapisy normy dotyczgce réwnolegtego prowadzenia réznych instalacji w budynku, m.in. instalacji
zasilajgcej, zachowujac odpowiednie odlegtosci pomiedzy okablowaniem zasilajgcym a
okablowaniem strukturalnym przy jednoczesnym uwzglednieniu materiatu, z ktérego zbudowane s3
kanaty kablowe.
Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji teletechnicznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposdéb trwaty, uwzgledniajgcy
warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowaé, oraz sam rodzaj
instalacji.
Przejécia przez Sciany i stropy powinny spefnia¢ nastepujace wymagania:
e wszystkie przejscia obwoddw instalacji teletechnicznych przez $ciany, stropy itp. musza by¢
chronione przed uszkodzeniami,
e przejscia te nalezy wykonywac w przepustach rurowych,
e przejScia pomiedzy pomieszczeniami o réznych atmosferach powinny by¢ wykonywane w
sposoéb szczelny, zapewniajgcy nieprzedostawanie sie wyziewoéw,
e obwaody instalacji przechodzac przez podtogi musza by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej
przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymi
nalezy stosowac rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.

8.3 Wykonanie przepustéw w przegrodach

W miejscach przejsé przewoddw przez elementy oddzielen p.poz. oraz przewoddw o Srednicy
powyzej 40mm przez $ciany i stropy o odpornosci ogniowej REI lub El nalezy wykonaé przepusty lub
uszczelnienia ppoz. o klasie odpornosci ogniowej wymaganej dla tych oddzielen ppoz.
Przepusty pionowe i poziome nalezy uszczelni¢ masg ognioodporng zgodnie z polskimi normami,
stosownymi przepisami i instrukcjami.
Uszczelnienia nalezy wykonywaé, gdy sama instalacja jest juz ukonczona.



9. Montaz urzadzen

Montaz urzadzen nalezy wykona¢ w sposdb trwaty zgodnie z instrukcjg montazu producenta
dostarczong wraz z urzadzeniami.
Przed przystgpieniem do montazu urzadzen przykrecanych na konstrukcjach wsporczych (nosnych)
dostarczanych oddzielnie, nalezy konstrukcje te mocowac¢ do podtoza w sposdb zalecany przez
producenta.
W przypadku urzgdzen przewidywanych do mocowania za pomocg kotkdw rozporowych, nalezy po
ustawieniu urzadzenia w miejscu przeznaczenia oznaczy¢ punkty osadzenia kotkéw. Po usunieciu
urzadzenia wywierci¢ otwory, zatozy¢ kotki i umocowaé urzadzenie po ponownym ustawieniu na
wtasciwym miejscu.
Po zamocowaniu urzgdzenia nalezy: w urzadzeniach, potgczy¢ elementy przewidziane do potaczenia,
zainstalowac elementy zdjete na czas transportu lub dostarczone w oddzielnych opakowaniach,
dokreci¢ w sposéb pewny wszystkie sruby i wkrety w potgczeniach mechanicznych i elektrycznych,
zatozy¢ ostony zdjete w czasie montazu.
Zakonczenie przewododw nalezy wykonac zgodnie z zaleceniami producenta lub poprzez mocowanie
pod odpowiednie zaciski szczelinowe, srubowe i samozaciskowe.
Do zamontowanych urzadzen powinien by¢ dostep w celach kontrolno-serwisowych. W razie
potrzeby nalezy wykona¢ otwory rewizyjne.

10. Pomiary koricowe
Kazdy system, po ukonczeniu instalacji nalezy podda¢ prébom sprawdzenia poprawnosci
dziafania:
e Sprawdzenie i pomiary elektryczne obwoddw sygnalizacyjnych oraz linii transmisyjnych,
e Przeprowadzenie pracy prébnej i przetestowanie zainstalowanych systemow.

Pomiary instalacji SOS
Dla instalacji SOS nalezy wykona¢ pomiary dynamiczne zgodnie z zaleceniami opisanymi w normach
testerem dla kategorii 6a. Nalezy dokona¢ pomiaréw minimum nastepujgcych parametrow linii:

e Poprawnosc¢ i ciggtos¢ wykonanych potaczen - Wiremap, continuity of conductors,

e Dtugosc -Length,

e Przestuch zblizny - NEXT,

¢ Ttumienie - Attenuation,

e Rezystancja petli — Loop Resistance,

¢ Impedancja — Impedance,

e Réznica ttumienia i przestuchu - ACR,

¢ Przestuch zblizny miedzykablowy - PowerSum NEXT,

¢ Ttumienie odbite — Return Loss,

e Roéznica przestuchu zdalnego i zbliznego miedzy parami — Pair to pair ELFEXT,

e Rdznica przestuchu zdalnego i zbliznego miedzykablowego — PowerSum ELFEXT,

e Opodinienie — Delay,
Wyniki pomiaréw dynamicznych wykonane miernikiem okablowania nalezy zamiesci¢ w formie
wydrukéow lub w formie elektronicznej w dokumentacji powykonawczej. Przewidziane do
uzupetnienia przez wykonujgcego pomiar rubryki musza by¢ wypetnione.

11. Szkolenie obstugi
Wykonawca winien przeprowadzi¢ szkolenie obstugi po zainstalowaniu systemow.

Szkolenie musi obejmowac:

e zasady dziatania systemu,

¢ konfiguracje systemu,

* konserwacje systemu,

* programowanie zmian systemu,

¢ instrukcje prowadzenia napraw, konserwaciji, itp.



12. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu zgodnosci wykonania robdt z projektem,
wymaganiami niniejszej ST i odpowiednimi przepisami i normami zawartymi w pkt. 17. Kontrola
jakosci robot bedzie przeprowadzana na biezgco przez Inspektora Nadzoru. Przedmiotem kontroli
bedzie zgodnos$¢ z wymogami norm, certyfikatéw, wytycznymi wykonania i odbioru robét oraz
dokumentacji wykonawczej.
Wszystkie urzadzenia, osprzet, kable i inne elementy dostarczone przez Wykonawce w ramach
niniejszego kontraktu powinny by¢ poddane prébom okreslonym w odnosnych normach. Wykonanie
préob musi by¢ potwierdzone atestem wydanym na pismie przez producentéw urzadzen.
Préby wykonywane w czasie budowy.
Proby i pomiary wykonywane na budowie powinny obejmowaé pomiar rezystancji izolacji,
biegunowosci i ciggtosci potgczen. Wykonawca zobowigzany jest zapewni¢ wszystkie niezbedne
przyrzgdy pomiarowe do wykonywania préb. W miare postepu robét Wykonawca zobowigzany jest
do przeprowadzenia wszystkich niezbednych préb i pomiaréw dla kolejnych fragmentdw instalacji.
Ogledziny po zakonczeniu roboét.
Po zakoniczeniu robdt, ich kolejnych etapédw oraz przed podaniem napiecia Wykonawca zobowigzany
jest dokonac ogledzin instalacji w celu stwierdzenia kompletnosci i zgodnosci instalacji z projektem,
wtasciwego doboru i montazu urzagdzen oraz braku widocznych uszkodzen, szczegdlnie takich, ktére
mogtyby spowodowaé pogorszenie bezpieczenstwa obstugi. Wykonanie powyzszych czynnosci
powinno zosta¢ odnotowane w Dzienniku Budowy.
Po uzyskaniu satysfakcjonujgcych wynikéw préb pomontazowych Wykonawca powinien dokonaé
uruchomienia instalacji i zademonstrowac jej prawidtowe dziatanie zgodnie ze specyfikacja.

13. Obmiar robét
Obmiar robét nalezy prowadzi¢ w jednostkach obmiarowych zgodnych ze ztozong ofertg
Wykonawcy oraz zapisami umownymi.

14. Odbior robét

14.1 Zasady ogdlne
Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

e Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,

e QOdbiorowi czesciowemu zakonczonych elementéw robét,

¢ Odbiorowi korncowemu,

e Odbiorowi pogwarancyjnemu.
Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidér robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonanych robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.
Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowos¢ danej czesci robdét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie pdzniej jednak niz w ciggu trzech dni roboczych od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy.
Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentéw
zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z Dokumentacjg Projektowg, ST i uprzednimi ustaleniami.
Odbidr czesciowy
Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych elementéw robét.

Odbioru czesciowego robdét dokonuje sie dla elementu robét okreslonego w dokumentach
umownych wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét.
Z odbioru czesciowego nalezy sporzgdzi¢ protokét odbioru robét.
Odbiorem czesciowym powinna by¢ objeta czesé obiektu instalacji lub robdt, stanowigca etapowg
catosé.




Odbidr koricowy
Po zakonczeniu budowy Wykonawca dostarczy inwestorowi:
e Plany i schematy instalacji skorygowane na podstawie rysunkdw roboczych,
e Pisemne uzgodnienia odstepstw od projektu z przedstawicielem Inwestora oraz z Zespotem
Projektowym,
e Dziennik Budowy i Ksigzke Obmiaréw,
¢ Protokdty odbioréw czesciowych na roboty zanikajace,
e Gwarancje, atesty, dowody zakupu oraz inne dokumenty zwigzane z zastosowanymi
urzadzeniami i materiatami,
e Protokdty préb i pomiaréw pomontazowych.
Odbidér koricowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do zakresu
ilosci, jakosci i wartosci.
Catkowite zakorniczenie robdt oraz gotowosé do odbioru koncowego bedzie stwierdzone przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy i bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspektora Nadzoru.
Odbidr koncowy robdét nastgpi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia
potwierdzenia zakonczenia robdt i przyjecia dokumentow.
Odbioru korncowego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy.
Komisja odbierajgca Roboty dokona ich oceny jakosSciowej na podstawie przediozonych
dokumentdow, wynikdw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robdt z
Dokumentacjg Projektowq i ST.
W toku odbioru koricowego robot komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiorow robdt zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajgcych i robdt poprawkowych.
W przypadku niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych, komisja przerwie swoje czynnosci i
ustali nowy termin odbioru koricowego.
W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganych Dokumentacjg Projektowg i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajagc pomniejszong wartos¢ wykonanych
Robdt w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.
Komisja odbioru powinna:
e Zbadad kompletnos¢, aktualnosé i stan dokumentacji powykonawczej,
¢ Dokonac bezposrednich ogledzin wszystkich elementéw instalacji w celu sprawdzenia jakosci
robot i zgodnosci z otrzymang dokumentacjg i przepisami,
e Sprawdzi¢ funkcjonowanie urzgdzen oraz przeprowadzi¢ wyrywkowe pomiary zgodnosci
danych z przedstawionymi dokumentami,
e Ustali¢ warunki i mozliwosci przekazania instalacji do eksploatacji,
e Sporzadzi¢ protokdt z odbioru z podaniem doktadnych stwierdzen, ustalen i wnioskow,
e Odbiorowi podlegac¢ powinna réwniez estetyka wykonania prac.
Wymagania wyze] okreslone nalezy traktowad, jako minimalne. Mogg one ulec zmianom i
rozszerzeniom w ramach ogélnych i szczegétowych warunkéw kontraktowych.
Odbidr koricowy konczy sie protokolarnym przejeciem instalacji do uzytkowania lub protokolarnym
stwierdzeniem braku przygotowania instalacji do uzytkowania. Po usunieciu przyczyn takiego
stwierdzenia nalezy przeprowadzi¢ ponowny odbior.
Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania (z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji) daty wynik
pozytywny.
Odbidr koncowy nalezy potwierdzi¢ wpisem do Dziennika Budowy.
Dokumenty do odbioru ostatecznego robat:
¢ Dokumentacja projektowa powykonawcza,
e Dziennik Budowy (oryginat),
¢ Wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,
e Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow,




¢ Instrukcje producentow wyrobéw wbudowanych,

e Protokoty odbioréw czesciowych robdt,

e Zgtoszenie przez Wykonawce zakorczenia robét.
Z chwilg przejecia instalacji przez Uzytkownika i w dniach z nim uzgodnionych, Wykonawca
wydeleguje swoich wykwalifikowanych przedstawicieli, aby przeszkoli¢ personel do obstugi systemu.
Przedstawiciel Wykonawcy przeszkoli personel w zakresie budowy urzadzen, ich pracy, ustawienia
wszystkich elementdéw sterowania, bezpieczeristwa i kontroli.
Przedstawiciel Wykonawcy przekaze takze wszelkie potrzebne informacje niezbedne dla zapewnienia
bezawaryjnej pracy i obstugi codziennej instalacji.
Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny robdt zwigzanych z usunieciem

wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym, z
uwzglednieniem zasad odbioru ostatecznego. W przypadku przyjecia robdt, Wykonawcy zostanie
zwrocona w catosci kaucja gwarancyjna, w innym przypadku kaucja ta zostanie pomniejszona.

15. Podstawa ptatnosci
Ptatnos¢ zgodnie z umowg zawartg miedzy Zamawiajgcym a Wykonawca.

16. Parametry projektowanych urzadzen

czujka wielosensorowa (8 szt.)

Typ adresowalna, wielosensorowa, punktowa
Kategoria do pracy w warunkach typowych

Rodzaj dymu i ciepta

Napiecie pracy 16,5 VDC - 24,6 VDC

Pobdr pragdu w trybie <150 pA

dozorowania

Klasa czujki A1R, A1S, BR, BS wg. PN-EN 54-5
Wykrywane testy pozarowe TF1 do TF6 oraz TF8

Adresowanie kodowanie adresu automatyczne z centrali
Zakres temperatur pracy od -25°C do 65°C

Wilgotnos¢ wzgledna do 95% przy 40°C

reczny Ostrzegacz Pozarowy (2 szt.)

Typ adresowalny
Szczelnos$¢ obudowy IP 30

Pobdr pragdu w trybie <135pA
dozorowania

Zakres temperatur pracy od -25°C do 70°C
Kolor obudowy czerwony

sygnalizator akustyczny, petlowy (1 szt.)

Typ tonowy, akustyczny, niskoprgdowy
Montaz wewnetrzny

Odmiana adresowalny

Napiecie zasilania 16VDC - 32.0vVDC

Napiecie pracy z linii dozorowej | 16.5VDC - 24.6VDC

Napiecie pracy zasilacza 16VDC - 32VDC

zewnetrznego

Pobdr pradu z baterii < 10mA w stanie sygnalizowania
Pobdr pradu z zasilacza < 16mA w stanie sygnalizowania
zewnetrznego

Poziom dzwieku przy zasilaniu z zasilacza zewnetrznego 100dB
Zakres temperatur pracy od -10°C do 55°C

Szczelno$¢ obudowy IP21C

Inne parametry wg PN-EN 54-3




kamera wewnetrzna (2 szt.)

Przetwornik obrazu

2 MPX, matryca CMOS, 1/2.7”, APTINA

Liczba efektywnych pikseli

1920 (H) x 1080 (V)

Czutosé

0.06 Ix/F1.4 - tryb kolorowy,
0 Ix (IR wt.) - tryb czarno-biaty

Elektroniczna migawka

automatyczna: 1/25 s~ 1/100000 s

Szeroki zakres dynamiki (WDR)

tak

Cyfrowa redukcja szumu (DNR)

3D

Typ obiektywu

ze zmienng ogniskowg, f=2.8 ~ 12 mm/F1.4

Rodzaj przetaczania

mechaniczny filtr podczerwieni

Tryb przetaczania

automatyczny, manualny, czasowy

Regulacja poziomu przefaczania | tak
Harmonogram przetaczania tak
Czujnik $wiatta widzialnego tak

Rozdzielczos¢ strumienia wideo

1920 x 1080 (Full HD), 1280 x 720 (HD), 640 x 480 (VGA), 320 x 240 (QVGA)

Predkos¢ przetwarzania

30 kl/s dla 1920 x 1080 (Full HD) i nizszych rozdzielczosci

Tryb wielostrumieniowy 3 strumienie
Kompresja wideo/audio H.264+, MIPEG/G.711
Liczba jednoczesnych potaczen | maks. 4

Przepustowos¢ tacznie 9 Mb/s
Obstugiwane protokoty TCP/IP, UDP, FTP, DHCP, DDNS, NTP, RTSP, UPnP, PPPoE, SMTP
sieciowe

Wsparcie protokotu ONVIF

Profile S (ONVIF 2.3)

Konfiguracja kamery

z poziomu przegladarki Internet Explorer, Firefox, Chrome, Opera
jezyki: polski, angielski, rosyjski, i inne

Liczba LED 30
Zasieg 30m
Kat $wiecenia 90°

Wejscia/wyjscia audio

1 xJack (3.5 mm)/-

Interfejs sieciowy

1 x Ethernet - ztgcze RJ-45, 10/100 Mbit/s

rejestrator IP 8-kanatow (1 szt.)

Kamery IP

do 8 kanatéw w rozdzielczosci 2048 x 1536 (wideo + audio)

Wspierane kamery/protokoty

NOVUS, ONVIF, RTSP

Obstugiwana rozdzielczos¢

maks. 2048 x 1536

Kompresja

H.264, H.264+

Woyjscia monitorowe

gtéwne (podziat, petny ekran, sekwencja): 1 x HDMI, 1 x VGA, 1 x BNC (do 3
monitorow jednoczesnie)

Woyjscia audio

1 x liniowe (BNC)

Predkos¢ nagrywania

240 kI/s (8 x 30 ki/s dla 1280 x 720),
240 kI/s (8 x 30 kl/s dla 1920 x 1080),
240 kI/s (8 x 30 kl/s dla 2048 x 1536)

Wielkos¢ strumienia

54 Mb/s tgcznie ze wszystkich kamer

Tryby nagrywania

cigglty, wyzwalany: wejsciem alarmowym, detekcjg ruchu, naruszeniem linii
lub strefy

Harmonogram

odrebne ustawienia dla: kazdej kamery, kazdego dnia tygodnia, konfiguracja
z doktadnoscia: 1 min, mozliwos¢ faczenia dowolnych trybéw nagrywania

Prealarm/postalarm

do 32 MB/do 300 s

Wyszukiwanie nagran

wedtug czasu/daty, po zdarzeniach analizy obrazu

Metody kopiowania

port USB (dysk twardy lub pamiec Flash), sie¢ komputerowa, zapis w
chmurze

Format plikéw kopii

AVI, DAV

Wejscia/wyjscia alarmowe
lokalne

8/3 typu przekaznik

Reakcja na zdarzenia alarmowe

sygnat dzwiekowy, e-mail, aktywacja wyjscia alarmowego, komunikat na
ekranie, aktywacja nagrywania, PTZ, zapis w chmurze

Interfejs sieciowy

1 x Ethernet - ztgcze RJ-45, 10/100/1000 Mbit/s
8 x Ethernet PoE - ztgcze RJ-45, 10/100 Mbit/s

Obstugiwane protokoty
sieciowe

HTTP, TCP/IP, IPv4, UDP, FTP, DHCP, DNS, DDNS, NTP, UPnP, SMTP




Wsparcie protokotu ONVIF

Profile S (ONVIF 2.2 lub wyzszy)

Programy na PC/MAC

Internet Explorer, Firefox, Chrome/-

Programy na Smartphone

VSS Mobile (iPhone, Android)

Maks. liczba potaczen z 10

rejestratorem

Przepustowos¢ 26 Mb/s tagcznie do wszystkich stacji klienckich - z wigczong analizg obrazu
45 Mb/s tacznie do wszystkich stacji klienckich - z wytgczong analizg obrazu

Porty USB 2xUSB 2.0,

Przetqcznik zarzgdzalny 24x10/100/1000 + 2xSFP (1 szt.)

Architektura sieci LAN

GigabitEthernet

Liczba portéw 1000BaseT (RJ45)

24 szt.

Liczba gniazd MiniGBIC (SFP)

2 szt.

Porty komunikacji

« 10/100/1000 Base-T (RJ45)

100/1000X Fiber SFP

Zarzgdzanie, monitorowanie i
konfiguracja

e zarzadzanie przez przeglagdarke WWW

e DHCP Client - Dynamic Host Configuration Protocol (RFC 2131)

Protokoty uwierzytelniania i kontroli
dostepu

IEEE 802.1x - Network Login

e ACL bazujgcy na adresach MAC

e ACL bazujgcy na adresach IP i typie protokotu

Obstugiwane protokoty routingu

ruting statyczny

Obstugiwane protokoty i standardy

e |EEE 802.3z - 1000BaseSX/LX

e |EEE 802.3ae - 10-GigabitEthernet

e |EEE 802.3ad - Link Aggregation Control Protocol

e |EEE 802.1AB - Link Layer Discovery Protocol

e |EEE 802.1p - Priority

e |EEE 802.1Q - Virtual LANs

e |EEE 802.3i 10BASE-T Ethernet

e |EEE 802.3u - 100BaseTX

e |EEE 802.3ab - 1000BaseT

e |EEE 802.3x - Flow Control

e |EEE 802.1D - Spanning Tree

e |EEE 802.1s - Multiple Spanning Tree

e |EEE 802.1w - Rapid Convergence Spanning Tree

e |EEE 802.1x - Network Login

e |EEE 802.1AB - Link Layer Discovery Protocol

¢ IGMP - Internet Group Management Protocol

e ToS - Type of service

e QoS - Quality of Service (kontrola jakos¢ ustug i przepustowosci)

e DHCP - Dynamic Host Configuration Protocol

e ACL - Access Control List

Rozmiar tablicy adreséw MAC 16000
Algorytm przetgczania brak danych
Predkos¢ magistrali wew. 52 Gb/s
Bufor pamieci 2 MB
Warstwa przetaczania 2

ekran projekcyjny ramowy 500x379 cm (1

szt.)

Sposdb montazu

instalacja w bezposrednim styku z ptaszczyzng Sciany. Ekran posiada
system montazowy zintegrowany z wewnetrzng czescig ramy
(uchwyty do montazu $ciennego sg schowane w niewidocznej,
wewnetrznej czesci profili).

Wymiar catkowity:

Min. 500 x 379 cm

Obszar roboczy:

Min. 483 x 363 cm

Format:

4:3

Wspodtczynnik odbicia:

min. 2,5

Powierzchnia projekcyjna:

Biata powierzchnia odporna na zginanie i zarysowania




ekran projekcyjny elektrycznie rozwijany 340x255 cm (1 szt.)

Sposdb montazu

Ekran w kasecie przeznaczony do montazu sciennego lub sufitowego

obudowa Kaseta wykonana z aluminium
Obszar roboczy: Min. 340 x 255 cm

Format: 4:3

Dtugosc¢ kasety: max. 350 cm

Wspotczynnik odbicia: min. 1,2

Gramatura powierzchni projekcyjnej: min. 560 gr/ MQ

Kolor kasety biaty

Kat ogladalnosci: min. 150 stopni

Certyfikat trudnopalnosci: B1

Waga netto: Max. 30 kg.

Wymagania dodatkowe:

- zestaw do montazu Scienno-sufitowego

- przewodowe sterowanie nascienne (przetgcznik $cienny)
- Strona wysuwu ekranu: przednia lub tylna

- Strona montazu silnika: prawa lub lewa

Projektor multimedialny — typ 1 (1 szt)

Technologia projekcyjna: DLP 1 chip

Rozdzielczo$¢ natywna: Min. 1280x800 pikseli

Zrédto $wiatta: Laser

Jasnosé: Min. 7000 Im

Kontrast: 10 000:1

Czas pracy na jednym zespole Do 20,000 godzin w trybie (Normal Mode) / do 24,000 godzin w
laserowym: trybie (Eco Mode)

Wymienne obiektywy: TAK

Obiektyw w zestawie TAK

Wspétczynnik projekcji: Min. 1.8 -2.5:1

Zoom

Zmotoryzowany, elektryczny

Regulacja ostrosci

Zmotoryzowana, elektryczna

Funkcja ustawien obiektywu lens shift:

Zmotoryzowana
Vertical min. +60%, -16%,
Horizontal min. +28%, -10%

Korekcja Keystone

TAK

Wejscia wideo:

Min. 1 x RGB typ 5xBNC
min. 1 x RGB typ D-SUB 15-pin

min. 1 x DVI-D
min. 1 x HDMI
Min. 1 x SDI
Kontrola: Min. 1 x RS-232
min. 1x RJ-45
Gtosnosc pracy: Max. 37 dB
Pobdr mocy: Max. 850 W
Wymiary z obiektywem: Max: 500 x 200 x 600 mm
Waga z obiektywem: Max: 25 kg

Wymagania dodatkowe:

-Port DIGITAL LINK
- praca w trybie 24/7

Projektor multimedialny — typ 2 (1 szt.)

Technologia projekcyjna: DLP 1 chip
Rozdzielczos$é natywna: Min. 1280x800 pikseli
Zrédto $wiatta: Laser

Jasnosé: Min. 3500 Im
Kontrast: 10 000:1

Czas pracy na jednym zespole Do 20,000 godzin w trybie
laserowym:

Obiektyw w zestawie TAK

Wspotczynnik projekgji: Min. 1.5-3.0:1
Zoom manualny

Regulacja ostrosci manualna




Funkcja ustawien obiektywu lens shift:

manualna
Vertical min. +60%, -40%,
Horizontal min. +28%, -35%

Korekcja Keystone TAK

Wejscia wideo: min. 1 x RGB typ D-SUB 15-pin
min. 1 x DVI-D
min. 1 x HDMI

Kontrola: Min. 1 x RS-232
min. 1x RJ-45

Gtosnos¢ pracy:

Max. 35 dB w trybie normalnej pracy,
max. 29 dB w trybie ekonomicznym

Pobdér mocy: Max. 460 W
Wymiary z obiektywem: Max: 460 x 140 x 420 mm
Waga z obiektywem: Max: 12 kg

Wymagania dodatkowe:

-Port DIGITAL LINK
- praca w trybie 24/7

Uchwyt sufitowy do projektora z przedtu:

zaczem- typ 1 (1 szt.)

Minimalny odstep od stropu: Min.700 mm
Maksymalny odstep od stropu: Min.1200 mm
Maksymalne obcigzenie: Min.25 kg
Kanat na przewody wewnatrz uchwytu: TAK

Kolor: biaty

Uchwyt sufitowy do projektora z przedtuzaczem- typ2 ( 1 szt.)

Minimalny odstep od stropu: Min.450 mm

Maksymalny odstep od stropu: Min.650 mm

Maksymalne obcigzenie: Min.15 kg

Kanat na przewody wewnatrz uchwytu: | TAK

Kolor: biaty

Matrycowy przetgcznik prezentacyjny (1 szt.)

Wejscia: Min. 8 wejs¢: Min 2x DTP, min. 6x HDMI
Wyjscia: Min. 4 wyjscia: Min: 2xHDMI , min. 2xDTP

Obstugiwane rozdzielczosci:

do 2560x1600 @ 60 Hz lub
4K (4096x2160) @ 30 Hz, UHD (3840x2160) @ 30 Hz
4K/UHD @ 60 Hz with 4:2:0 chroma subsampling

Obstuga standardéw:

DVI 1.0, HDMI 1.4, HDCP 1.4, CEA-861E

Pamie¢ wbudowanej jednostki
centralnej

SDRAM 512 MB

Pamiec¢ FLASH

4,5 GB

Porty wbudowanej jednostki centralnej
systemu sterowania

2x dwukierunkowe porty RS-232

1x dwukierunkowy port RS-232/RS-422/RS-485
2x IR/Serial

4x Digital I/O (konfigurowalne)

4dxporty przekaznikowe

1xport eBus

wbudowany przetacznik sieciowy

3-porty

Wbudowany wzmacniacz mocy audio

2x50W stereo

Wbudowane porty mikrofonowe
miksera audio

4 x wejscie mono, mic/line, balanced/unbalanced z zasilaniem
Phantom

Wbudowany procesor DSP

Tak

Wysokosé montazowa RACK

Max. 2U

Wymagania dodatkowe:

-Przetaczanie bezszwowe (seamless), Zarzadzanie EDID

-Wsparcie dla protokotéw systemoéw BMS — -Building Management
System: BACnet, KNX, oraz DALI

-dodatkowa licencja zezwalajgca na obstuge matrycowego
przetgcznika z zewnetrznych urzgdzen mobilnych (tablet, smartfon) z
innym (rozszerzonym) uktadem graficznym niz na dedykowanym,

gtéwnym panelu sterowania




Nadajnik transmisyjny DTP ( 2 szt.)

Wejscia:

Min.: 2 x HDMI, 1xVGA typ 15-pin, 1x 3,5mm mini Jack (audio stereo),

Wyjscia:

1xRJ45 (DTP)

Autoprzetgczanie sygnatow
wejsciowych:

TAK

Szybkos¢ przetgczania pomiedzy
sygnatami:

<5 ms. (max)

Pasmo przenoszenia:

Min. 170 MHz (-3 dB)

Obstugiwane rozdzielczosci:

do 1920x1200, 1080p/60, 2K

Odlegtosé transmisji:

Do 70 metréw

Typ obudowy”

Metalowa,
max. 1 U, 1 /2 RACK

Zasilanie:

Zewnetrzny zasilacz 12V

Pobdér mocy z zasilaczem:

Max. 8W

Wymiary obudowy:

Max. 2.5cm x23 cm x 16 cm
( wys. x szer. x gt.)

Wymagania dodatkowe:

- Zarzadzanie EDID

- Transmisja RS-232i IR

- Wbudowany przetacznik HDBT/ DTP

- Port USB do ustawien konfiguracyjnych

- nadajnik DTP tego samego producenta co odbiornik DTP

Odbiornik transmisyjny DTP (2 szt.)

Wejscia:

Min.: 1xRJ45 (DTP)

Wyjscia:

Min.: 1 x HDMI, 1xaudio stereo

Obstugiwane rozdzielczosci:

do 2560x1600@ 60 Hz lub
4K (4096x2160) @ 30 Hz, UHD (3840x2160) @ 30 Hz,
4K/UHD @ 60 Hz with 4:2:0 chroma subsampling

Odlegtos¢ transmisji

Do 70 metrow

Typ obudowy

Metalowa,
max. 1U, 1 /4 RACK

Zasilanie:

Zewnetrzny zasilacz 12V

Pobdér mocy z zasilaczem:

Max. 6W

Wymiary obudowy:

Max. 2.5cmx11lcm x 16 cm
( wys. x szer. x gt.)

Wymagania dodatkowe:

- Zarzadzanie EDID
- Transmisja RS-232i IR
- odbiornik DTP tego samego producenta co nadajnik DTP

Dotykowy panel sterowania (1 szt.)

Przekatna ekranu Min. 7 cali
Rzeczywista rozdzielczos$¢ ekranu Min. 800x480 pikseli
Typ podswietlenia LED

Jasnos¢ ekranu: Min. 400 nits
Kontrast ekranu: Min. 400:1

Katy widzenia:

Min. +/-70 stopni (H),
Min. +60 stopni, - 70 stopni (V),

Liczba koloréw: 256 tys.

Typ naktadki dotykowej rezystancyjna

Pamie¢ SDRAM 512 MB

Pamieé FLASH 512 MB

Wbudowany sensor ruchu i Swiatta Witaczany / wytgczany
Wbudowany gtosnik i mikrofon tak

Ztacze LAN RJ-45

Zasilanie w technologii PoE tak

Typ montazu

wolnostojacy

Wymagania dodatkowe:

- Panel musi umozliwiac integracje z centralnym systemem
zarzgdzania zasobami AV

- Panel tego samego producenta co matrycowy przetacznik
prezentacyjny




Mobilny panel dotykowy (1 szt.)

wyswietlacz

Multi-Touch o przekatnej min. 9,7 cala z podswietleniem LED, w
technologii IPS

rozdzielczosé

Min. 2048 na 1536 pikseli przy 264 pikselach na cal (ppi)

powtoka

oleofobowa odporna na odciski palcow

procesor

A9 z architekturg 64-bitowg i koprocesorem ruchu M9

Zasilanie i bateria

Do 10 godzin przegladania Internetu przez sie¢ Wi-Fi, ogladania
filméw lub stuchania muzyki
tadowanie przez zasilacz lub przewdd USB podtgczony do komputera

pamiec

32GB

Komunikacja bezprzewodowa

Wi-Fi (802.11a/b/g/n/ac); dwa kanaty (2,4 GHz i 5 GHz) , HT80
technologia MIMO
Bluetooth 4.2

ztacze

Typu Lightning

Switch zarzgdzalny (1 szt.)

Opis produktu

przetacznik - 10 porty - Tak - desktop, montowany w szafie rack

Rodzaj urzadzenia

Przetacznik - 10 porty - L3 - Tak

Rodzaj obudowy

Desktop, montowany w szafie rack 1U

Podtyp Gigabit Ethernet

Porty 8 x 10/100/1000 (PoE) + 2 x zestaw Gigabit SFP

Zasilanie przez Ethernet PoE

Budzet poE 62 W

Wykonanie Zdolnos¢ przetaczania: 20 Gbps | Przekazywanie (pakiet 64-bajtowy):
14.88 Mpps

Pojemnos¢ Reguty ACL: do 512

Wielkos¢ tablicy adresow MAC

16K wpisow

Obstugiwane ramki Jumbo

9216 bajtéw

Protokdt routingu

Routing statyczny IPv4

Protokét zdalnego zarzadzania

SNMP 1, RMON 1, RMON 2, RMON 3, RMON 9, Telnet, SNMP 3, SNMP
2¢, HTTP, HTTPS, SSH, CLI

Cechy

Przetaczanie warstwy 3, przetaczanie warstwy 2, obstuga DHCP,
obstuga BOOTP, obstuga VLAN, nastuchiwanie IGMP, obstuga Syslog,
zapobieganie atakom typu DoS, dublowanie portéw, obstuga DiffServ,
wazone cykliczne kolejkowanie (WRR), Broadcast Storm Control,
obstuga IPv6, kontrola nad szturmem pakietéw multicast, kontrola
nad szturmem pakietéw unicast, mozliwo$¢ aktualizacji firmwaru,
obstuga protokotu Spanning Tree (STP), obstuga protokotu Rapid
Spanning Tree (RSTP), obstuga protokotu Multiple Spanning Tree
Protocol (MSTP), obstuga protokotu Trivial File Transfer Protocol
(TFTP), obstuga list dostepu (ACL), Quality of Service (QoS), obstuga
Jumbo Frames, MLD snooping, bez chtodzenia, Energy Efficient
Ethernet, bufor pakietu 8MB

Zgodnos$¢ z normami

IEEE 802.3, IEEE 802.3u, IEEE 802.3z, IEEE 802.1D, IEEE 802.1Q, IEEE
802.3ab, IEEE 802.1p, IEEE 802.3af, IEEE 802.3x, IEEE 802.3ad (LACP),
IEEE 802.1w, IEEE 802.1x, IEEE 802.1s, IEEE 802.1ab (LLDP), IEEE
802.3at, IEEE 802.3az

Punkt dostepowy WiFI (Access Point) — (1 szt).
Typ obudowy: zewnetrzny
Technologia potaczenia: bezprzewodowa

Wymagane porty:

1 x 1000Base-T (PoE) - RJ-45
1 x 1000Base-T - RJ-45
1x RJ-45

Wymagany sposdb zasilania:

PoE lub zewnetrzny zasilacz

Obstugiwane czestotliwosci
bezprzewodowe

IEEE 802.11n, IEEE 802.11g, IEEE 802.11b, IEEE 802.11a

Tryb pracy bezprzewodowej

2,4GHz i 5GHz

Szybkos¢ transferu danych

Min. 867 Mbps

Protokdét kanatu danych

IEEE 802.11b, IEEE 802.11a, IEEE 802.11g, IEEE 802.11n, IEEE 802.11ac




(draft 5.0)

Wskazniki stanu

Status

Cechy

Automatyczne wykrywanie urzadzenia, wsparcie DFS, Wi-Fi
Multimedia (WMM), funkcja roamingu, faczenie (MRC), technologia
3T3R MIMO, transmisja ksztattowania wigzek (TxBF), wykrywanie
punktow dostepowych, Plenum-rated, Technologia CleanAir Express,
technologia Cisco BandSelect, Technologia Cisco VideoStream,
zarzadzanie zasobami radiowymi (RRM), cykliczne zréznicowanie
przesuniecia (CSD)

Algorytm szyfrowania

AES, TLS, PEAP, TTLS, TKIP, WPA, WPA2

Metoda uwierzytelniania

MS-CHAP w wersji 2, Extensible Authentication Protocol (EAP), EAP-
FAST

Zgodnos$¢ z normami

IEEE 802.11b, IEEE 802.11a, IEEE 802.3af,
IEEE 802.11d, IEEE 802.11g, IEEE 802.1x,
IEEE 802.11i, IEEE 802.11h, IEEE 802.11n,
IEEE 802.3at, IEEE 802.11ac (draft 5.0)

Antena Wewnetrzne zintegrowane
Kierunkowos¢ Dookdlna
Zysk 4 dBi

modut sterowania ekranami elektrycznyn
Sposéb montazu

ni i roletami (2 szt.)

na szynie DIN

kompatybilnosé

W petni kompatybilne z urzgdzeniami systemu sterowania aby
pozwalato sterowacd przytagczonymi do niego urzadzeniami z silnikami z
poziomu systemu sterowania multimediami

sterowanie

poprzez interfejs TCP/IP

Ilos¢ silnikow elektrycznych
obstugiwanych przez modut

Min.4

Wymagania dodatkowe:

-konfiguracja, kontrola i monitoring poprzez web serwer
-Urzgdzenie musi zapewnia¢ oddzielne wejscia do zasilania silnikdw
zasilanych prgdem elektrycznym o réznym napieciu

-Urzadzenie musi zapewnia¢ regulacje ruchu silnika w goére i w dét

Bramka do integracji systemu sterowania z oswietleniem (1 szt.)

Sposdb montazu

na szynie DIN

sterowanie RS-232
Kompatybilnos¢ z magistrala DALI TAK

Dioda LED statusu TAK

Izolacja 4 kV pomiedzy DALI i portem TAK

RS232

Kolumna gtosnikowa- typ 1 ( 2 szt.)

Typ gtosnika Min. 2-drozny

Typ obudowy ABS

Pasmo przenoszenia Min. 50 Hz - 20 kHz
moc Min. 350 W RMS
skutecznosé min. 95dB SPL 1W/1m
Dyspersja Min. 802 x 602
impedancja 8 ohms

Parametry gtosnika niskotonowego

Srednica min. 12"

Parametry gtosnika wyskotonowego

Srednica min. 1.75"

ztacze speakon
waga Max.25 kg
wymiary Max. 450 x 370 x 610 mm

Dodatkowe informacje:

- w zestawie fabryczny uchwyt scienny z regulacja

Wzmacniacz mocy audio stereo

Typ wzmacniacza

2-kanatowy wzmacniacz niskoimpedancyjny

moce

1 kanat @ 4Q: 950W




1 kanat @ 8Q: 500W
2 kanaty BRIDGE @ 8Q 920W

Pasmo przenoszenia:

Min. 20 Hz + 25 kHz

CMRR >55dB

THD+N <0,1%

waga Max.7 kg

wymiary Max. 490 x 270 x 90 mm (szer x gt. x wys.)
Zuzycie energii(1/8 moc @ 4ohm) Max. 120 W

Zuzycie energii (1/3 moc @ 4ohm) Max. 320 W

Zuzycie energii (bez obcigzenia) Max. 950W

Wymagania dodatkowe:

- Zabezpieczenie przed przecigzeniem i przegrzaniem
- Wbudowany system Anti-Clip

- Wejscia zbilansowane przez ztacza XLR

- Wyjscia przez szybko ztgcza typu Speakon lub zaciski

Kolumna gtosnikowa- typ 2 ( 6 szt.)

Typ gtosnika

Min. 2-drozny

Typ obudowy

ABS

Pasmo przenoszenia

Min. 65 Hz - 22 kHz

moc Min. 100 W RMS
skutecznosé min. 94dB SPL 1W/1m
Wbudowany transformator 100V TAK

Odczepy transformatora Min. 7.5/15/30/60 W

impedancja

8 ohms

Parametry gtosnika niskotonowego

Srednica min. 8"

Parametry gtosnika wyskotonowego

$rednica min. 1"

waga

Max.4 kg

wymiary

Max. 300 x 310 x 225 mm

Dodatkowe informacje:

-W zestawie akcesoria do montazu nasciennego
- Uchwyt Scienny wykonany z alluminium
- Kratka ochronna z przodu kolumny pokryta warstwa nierdzewng

4-kanatowy wzmacniacz mocy audio 100V (1 szt.)

Typ wzmacniacza

Min. 4-kanatowy wzmacniacz 100V

moc Min. 4 x 140W RMS

Pasmo przenoszenia: Min. 20 Hz + 30 kHz

CMRR >55dB

THD+N <0,05%

waga Max.11 kg

wymiary Max. 440 x 45 x 350 mm (szer. x wys. x gt.)

Wymagania dodatkowe:

- Zabezpieczenie przed przecigzeniem i przegrzaniem

- Wbudowany system Anti-Clip

- funkcja auto stand-by oraz chtodzenie konwekcyjne ( bez
wentylatora, 100% cichy)

Mikser instalacyjny/ matryca audio (1 szt.)

DSP 2x32/64bit
Czestotliwos¢ prébkowania 48kHz
Opdznienie WEJSCIE — WYJSCIE <3.2ms
Konwertery

Rozdzielczos$¢ 24bit AKM

Zakres dynamiki

AD:110dB, DA:115dB

Analog

12x wejscie / wyjscie

Euroblock

Zapas dynamiki na wejsciu

+27dBV = +30dBu

Max. poziom na wyjsciu

+18dBV = +21dBu

Czutos¢ wejscia @ 0dBV out

Od -50dBV do +10dBV w 0.5dB odstepie

Impedancja wejsciowa

Zbalansowana, >4kQ

Zasilanie Phantom

+42VDC, 5mA max. przetgczanie przez oprogramowanie




Pasmo przenoszenia (-3dB)

Min. 5Hz do 24kHz

Sptaszczanie >+0.1dB
THD+zaktécenia @ 1kHz, 0dBV Wejscie <0.004%
(line)
THD+zaktocenia @ 1kHz, -40dBV <0.008%
Wejscie (mic.)
Wyjscie szumoéw FFT (20Hz - 20kHz)

>115dB

Przestuch miedzykanatowy (20Hz -
20kHz)

> 90dB (100dB typ.)

Kanat uptywu (20Hz - 20kHz)

> 100dB (115dB typ.)

CMRR 20Hz-20kHz 65dB typ.

Wymiary Max. 490 x 44 x 267 mm
Waga Max. 4kg

Zasilanie

Zasilanie sieciowe 90-264VCA 47-63Hz
Zuzycie energii 75VA

SOFTWARE do zarzadzania TAK

Procesor

Wejscia (12x)

Zakres: od OFF do 0dB

Wyciszanie: TAK

Polaryzacja sprzezen zwrotnych: TAK
Pomiar: VU + clip przed i za ttumikiem

Woyjscia (12x)

Zakres: od OFF do 0dB

Wyciszanie: TAK

Solo: TAK

Polaryzacja sprzezen zwrotnych: TAK
Pomiar: VU + clip przed i za ttumikiem

Wzmocnienie wyjscie (12x)

0Od 0 do +6dB

Opodznienie na wejsciu (12x)

Od 0 do 1000ms
Jednostki: sec/ms/m/cm

Opdznienie na wyjsciu (12x)

Od 0 do 1000ms
Jednostki: sec/ms/m/cm

Parametry typu Eq.
(max 4 na wejscie)
(max 6 na wyjsciu)

Obejscia / On-Off na wszystkich kanatach
Czestotliwosé Eq. 20Hz-20kHz;

Zysk: -60 / + 12 dB; P: od 0,3 do 200
Niska i wysoka pétka 6/12 dB/oct

Nisko i gérnoprzepustowos¢ 6/12 dB/oct
Wszystkie przetaczniki %

Wysokie i niskie filtry wyjsciowe
Crossover (12x)

Obejscia / On-Off
Butterworth w 6/12/18/24 dB/oct
Linkwitz-Riley w 12/24 dB/oct

System mikrofonu bezprzewodowego do reki (3 szt.)

Zakres dostepnych czestotliwosci UHF 470 — 690 MHz
Pasmo przenoszenia 45Hz-15kHz +/-2dB
Zakres dynamiki 100 dB (A)
Automatyczny skaner wolnych

czestotliwosci, programowanie

nadajnika przez port podczerwieni wymagane

Ztacza wyjsciowe audio

Jack 1/4' oraz XLR

Liczba przetaczanych czestotliwosci
nosnych w pasmie pracy zestawu

960

Typ i charakterystyka kierunkowa
kapsuty

Dynamiczna, kardioidalna

Minimalny czas pracy bez wymiany

baterii/tadowania akumulatoréw 8 godz.
Wbudowany kompander o zmiennym

stopniu kompresji w odniesieniu do

sygnatu wejsciowego. wymagane




Zasieg w optymalnych warunkach

minimum 100m

Odtaczane anteny w odbiorniku w celu
podtfaczenia do opcjonalnego

dystrybutora antenowego wymagane

Zakres temperatur roboczych od -18°Cdo +57°C
Przycisk wyciszania na nadajniku wymagany

Typ mikrofonu Do reki

System mikrofonu bezprzewodowego do klapy ( 3 szt.)
Zakres dostepnych czestotliwos$ci UHF 470 - 690 MHz
Pasmo przenoszenia 45Hz-15kHz +/-2dB
Zakres dynamiki 100 dB (A)
Automatyczny skaner wolnych

czestotliwosci, programowanie

nadajnika przez port podczerwieni wymagane

Ztacza wyjsciowe audio

Jack %’ oraz XLR

Liczba przetaczanych czestotliwosci

nosnych w pasmie pracy zestawu 960

Typ i charakterystyka kierunkowa

kapsuty kardioidalna
Minimalny czas pracy bez wymiany

baterii/tadowania akumulatoréw 8 godz.
Wbudowany kompander o zmiennym

stopniu kompresji w odniesieniu do

sygnatu wejsciowego. Wymagane

Zasieg w optymalnych warunkach

minimum 100m

Odtaczane anteny w odbiorniku w celu
podtaczenia do opcjonalnego

dystrybutora antenowego wymagane
Zakres temperatur roboczych od -18°C do +57°C
Przycisk wyciszania na nadajniku wymagany

Typ mikrofonu

Krawatowy (do klapy)

Przytgcze stotowe (MediaBox)-2 szt.

Przytacze Audio-Video montowane w tak
blat stotu
Przytacze umozliwiajgce swobodny tak

dostep do gniazd ze wszystkich stron
stotu

Moduty z gniazdami

Mozliwos¢ wyposazenia przytacza w minimum 8 modutow.
Wyposazenie przytacza:
Min: 1xVGA, 1x audio, 2xHDMI,2xLAN, 2x230V

Wymiary:

max: 470 x 185 mm
Gtebokos¢ montazu max: 110 mm

Materiat wykonania:

aluminium

Kolor:

Srebrno-szary RAL9006

Wymagania dodatkowe:

-moduty tatwo wymieniane w przysztosci,

-przewadd zasilajgcy w komplecie,

- Obudowa po zamknieciu zlicowana jest z powierzchnig blatu.

- otwieranie lub zamykanie mediaport poprzez lekkie nacisniecie
palcem na pokrywe

- klapa moze by¢ zamknieta podczas, kiedy urzadzenia sg podtaczone
do mediaportu

- listwy zasilajgce mozna bardzo tatwo wyjmowacd i dowolnie
modyfikowac je pod wzgledem modutow

- eleganckie wzornictwo dopasowuje sie do blatu stotu

- mozliwos¢ skompletowania dowolnej konfiguracji gniazd w

modutowej listwie.




tablica akademicka 240x100 cm (3 kpl.)

Tablica akademicka Tak
llos¢ tablic w systemie 2
Rozmiar tablic w systemie 240x100 cm

Typy tablic w systemie

1 x ceramiczna biata suchoscieralna, anodowana
1x zielona ceramiczna do pisania kredg, anodowana

System zalezny, system dwdch tablic, tak

ktére mogg sie wzgledem siebie
przesuwac zaleznie tzn. ruch jednej
tablicy powoduje przemieszczenia sie
drugiej.

Wykonanie: System wykonany z profili aluminiowych anodowanych na kolor

naturalny (srebrny).

17. Przepisy zwigzane

PKN-CEN/TS 54-14:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wytyczne planowania,
projektowania, odbioru, eksploatacji i konserwacji

PN-EN 54-2:2002 Systemy sygnalizacji pozarowej. Centrale sygnalizacji pozarowej; ze zmiang
A1:2007

PN-EN 54-3:2014 Systemy sygnalizacji pozarowej. Pozarowe urzgdzenia alarmowe -
Sygnalizatory akustyczne

PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki ciepta — Czujki punktowe

PN-EN 54-7:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki dymu — Czujki punktowe; dziatajgce
z wykorzystaniem Swiatta rozproszonego, swiatta przechodzacego lub jonizacji; ze zmiang
A2:2009

PN-EN 54-10:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki ptomienia — Czujki punktowe; ze
zmiang A1:2006

PN-EN 54-11:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Reczne ostrzegacze pozarowe; ze zmiang
A1:2006

PN-EN 54-12:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki dymu — Czujki liniowe dziatajace z
wykorzystaniem wigzki Swiatfa przechodzacego

PN-EN 54-18:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Urzadzenia wejscia/wyjscia; ze zmiang
AC:2007

PN-EN 54-4: ,Systemy sygnalizacji pozarowej — Cze$¢ 4: Zasilacze”;

PN-EN 54-16: ,Systemy sygnalizacji pozarowej — Czes$¢ 16: Centrale dZzwiekowych systemodw
ostrzegawczych”

PN-EN 54-24 , Systemy sygnalizacji pozarowej — Cze$¢ 24: Diwiekowe systemy ostrzegawcze
— Gtosniki”

Wytyczne projektowania Instalacji Sygnalizacji Pozarowej SITP WP —02:2010

Dz. U. z 2002 r.,, Nr 147, Poz. 1229 USTAWA z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie
przeciwpozarowej, tekst ujednolicony.




Dz. U. z 2002r., Nr 75, poz. 690 ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 12
kwietnia 2002 r. w sprawie warunkdw technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich
usytuowania — tekst jednolity

Dz. U. 2004r., Nr 195, Poz. 2011 ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 11
sierpnia 2004 r. w sprawie systemdw oceny zgodnosci, wymagan, jakie powinny spetniaé
notyfikowane jednostki uczestniczagce w ocenie zgodnosci, oraz sposobu oznaczania
wyrobow budowlanych oznakowaniem CE

Dz. U. z 2003r., Nr 121, Poz. 1136 i 1137 ROZPORZADZENIE MINISTRA SPRAW
WEWNETRZNYCH | ADMINISTRACII z dnia 16 czerwca 2003 r. w sprawie uzgadniania projektu
budowlanego pod wzgledem ochrony przeciwpozarowej

Dz. U. z 2010 Nr 109, poz. 719 Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych. i
Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw,
innych obiektéw budowlanych i terenéw

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 27 kwietnia 2010 r. w
sprawie wykazu wyrobow stuzgcych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronie
zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobdéw do
uzytkowania (Dz. U. Nr 143, poz. 1002 z pézn. zm.)

Dz. U. z 2010 r. Nr 85, poz. 553 Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych. i
Administracji z dnia 27 kwietnia 2010 r. zmieniajgce rozporzgdzenie w sprawie wykazu
wyroboéw stuzgcych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub ochronig zdrowia i zycia
oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia tych wyrobdw do uzytkowania

PN-EN 50133-1, Systemy alarmowe - Systemy kontroli dostepu w zastosowaniach
dotyczgcych zabezpieczenia - Cze$¢ 1: Wymagania systemowe

PN-EN 50133-7, Systemy alarmowe - Systemy kontroli dostepu stosowane w
zabezpieczeniach - Cze$¢ 7: Zasady stosowania

PN-EN 50173-1:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Czes¢
1: Wymagania ogdlne

PN-EN 50173-2:2008/A:2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego
— Czesc¢ 2: Budynki biurowe

PN-EN 50174-1:2010/A1:2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 1 —
Specyfikacja i zapewnienie jakosci

PN-EN 50174-2:2010/A1:2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czes$¢ 2 —
Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnatrz budynkéw

PN-EN 50174-3:2005 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czes¢ 3 — Planowanie
i wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkéw

PN-EN 50346:2004/A1:2009 Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Badanie
zainstalowanego okablowania facznie z dodatkiem z 2009r

PN-EN 50310:2007  Stosowanie potaczen  wyrdwnawczych i uziemiajacych
w budynkach z zainstalowanym sprzetem informatycznym

PN-EN 50131-6, Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wtamania - Cze$¢ 6: Zasilacze
PN-EN 50131-1 Systemy alarmowe - Systemy sygnalizacji wtamania - Cze$¢ 1: Wymagania
ogoblne

PN-93E-08390/14 Systemy alarmowe - Wymagania ogdlne - Zasady stosowania

PN-EN 62676-1-1:2014-06, Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach



